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		Office de la Formation Professionnelle et de la Promotion du Travail


	

	EXAMEN DE FIN DE FORMATION

AU TITRE DE L’ANNEE : 2014-2015

	Filière : Electromécanique des systèmes automatisés
	Epreuve    : pratique

	Niveau : Technicien spécialisé
	Durée         : 4H

	Variante N° : 18
	Note           : / 80 pts


SUJET : Variateur de vitesse piloté  par un API
Le principe consiste à la mise en œuvre d’un variateur de vitesse pour commander un moteur  triphasé.

Le variateur de vitesse lui même est piloté un automate  programmable industriel.

Fonctionnement :
Un moteur asynchrone triphasé  entraîne en rotation un axe fileté qui entraîne à son tour en translation un plateau "porte-pièce". 
Cette pièce doit être "flashée" dans une position précise. On détecte la position « Flashage » du plateau par un capteur type inductif S9.

On détecte les positions extrêmes du plateau (sécurité gauche et sécurité droite) par des capteurs de position classiques S3 et S4. Si l’une de ces positions est détectée : arrêt complet.

On détecte les positions optimales gauche et droite du plateau à l'aide de capteurs S6 et S8.

Caractéristiques techniques :
Le moteur assurant la translation piloté par un variateur de vitesse. Le tout est  géré par un automate programmable  muni d’un module de sorties analogique configurable à  0-10v. La vitesse maximale est obtenue pour une fréquence de 50 Hz.

On suppose que la réponse du variateur est telle que pour une variation de consigne de 0 à 10 

V, la vitesse du moteur varie de 0 à 1500 tr/min.

Le cycle de fonctionnement est suivant :
                                                                                                            Flash H1
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L'opérateur dispose d'un pupitre ainsi présenté :


Le fonctionnement se fait cycle par cycle  en appuyant sur le bouton poussoir départ cycle.

  Arrêt en cours de cycle :

· A tout moment, une impulsion sur le B.P S0 entraîne l’arrêt du cycle, une lumière H2 clignote.
Signalisation :

· Un voyant lumineux HD indique déplacement droit.

· Un voyant lumineux HG indique déplacement gauche.
· Un voyant lumineux HFen flashage.
 Compteur :
· On désire installer un compteur logiciel. Ce dernier accumulera le nombre de pièces flashées. Après 500 pièces (en TP simulé par 5) un klaxon est  actionné pendant 4 secondes. 
Remarque :
KM1 : contacteur de ligne la mise sous tension du variateur de vitesse commandé électriquement  par bouton poussoir marche et un bouton poussoir d’arrêt.

KA1 : relais de commande mise en marche du moteur en sens avant.

KA2 : relais de commande mise en marche du moteur en sens arrière.

Penser à toutes les sécurités ou protections nécessaires: ATU, relais thermique, fusible etc.

Travail demandé:

1. Déterminer la liste des capteurs et des préactionneurs nécessaires au fonctionnement

             du système. 

2. Faire le choix des modules de votre automate pour l’implantation du GRAFCET.
3. Etablir sur votre feuille d’examen le GRAFCET niveau 2 complet du système.
4. Prévoir  un GRAFCET auxiliaire permet le clignotement de la lumière H2.

5.  Etablir sur votre feuille d’examen le programme en langage LD qui gère le fonctionnement de ce système en respectant la syntaxe propre à API utilisé.
6. Configurer l’automate puis éditer votre programme LADDER.
7. Transférer et enregistrer le programme. 

8. Configurer les paramètres usuels du variateur en fonction du moteur utilisé.
9. Vérifier l’état des composants avant de procéder au câblage. 
10. Réaliser  le schéma de raccordement de l’ensemble.
11.  vérifier le fonctionnement de l’ensemble  en présence du formateur examinateur.

Fiche d’évaluation

	Nom du stagiaire :…………………………..

……………………………………………

Examen de Fin de Formation 


	Filière : ESA

TP : variante 18
Date :


	Critères d’évaluations 


	Note 

	Sujet 

	1. la liste des capteurs et des préactionneurs 
	/6

	2. Faire le choix des modules de votre automate pour l’implantation du GRAFCET 
	/4

	3. Etablir sur votre feuille d’examen le GRAFCET niveau 2 complet du système 
	/10

	4. Prévoir un GRAFCET auxiliaire 
	/4

	5. Etablir sur votre feuille d’examen le programme qui gère le fonctionnement
	/10

	6. Configurer l’automate puis éditer votre programme LADDER 
	/5

	7. Transférer et enregistrer le programme
	/3

	8. Configurer les paramètres usuels du variateur en fonction du moteur utilisé  
	/6

	9. Vérifier l’état des composants
	/4

	10. Réaliser  le schéma  de raccordement de l’ensemble
	/12

	11. Vérifier le  fonctionnement
	/12

	12.  Rangement du poste de travail
	/4

	Note globale
	/80
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