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e Un plateau tournant dessert 3 postes de travail :
le premier chargement ;
> le deuxiéme de percage ;
le troisiéme de contrdie et d'évacuation des pieces percées ;
¢ Un vérin permet |a rotation de 120° du plateau extérieur supportant les piéces
a usinier, et son indexation, c'est-a-dire son blocage précis aprés chaque
rotation.

e Le contrdle de pergcage s'effectue par un testeur qui doit descendre en
position basse si le trou est correctement perce.

o Sicela n'est pas réalisé, tout le systéeme se bloque, testeur en position haute,
de fagon que l'opérateur puisse enlever la piéce défectueuse avant de
rearmer manuellement le systeme.

» La technologie de la partie opérative est imposée par le constructeur - le vérin
de rotation est du type simple effet, tous les autres vérins sont du type double
effet.

e Le départ cycle est donné par I'opérateur.
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e Le départ cycle est donné par l'opérateur.
e Prévoir un arrét d'urgence.
e La commande est effectuée par un API.
e Prévoir une possibilité de réarmer le systéme apres un arrét accidentel ou
provoque.
Tableaux des actions et des informations
Action Verin Commande
Avance chargeur V1 Vi+
Recul chargeur Vi-
Avance serrage V2 V2+
Recul serrage V2-
Descente pergage V3 V3+
Montee percage V3-
Descente testeur V4 V4+
Montée testeur V4-
Avance évacuation V5 V5+
Recul évacuation V5-
Rotation plateau V6 VE+
information Capteur
Marche MA
Piéce chargée PC
Piéce serrée PS
Piéce desserrée PD
Piéce évacuée PE
Chargeur en arriére V10
Percage en bas | V31
Percage en haut | V30
Testeur en bas | V41
Testeur en haut { V40
Fin de rotation ] V51
| Réarmement { RE

Travail demandé

1) A partir des éléments déterminés ci-dessus, tracer le GRAFCET de niveau 2.

2) Donner le cablage des circuits des actionneurs et des entrées ;

3) Donner les adresses des entr2es et des sorties de 'automate sur la feuilie de
réponse. Puis elaborer le proramme ladder du systeme

4) Configurer I'automate en utilisant un logiciel de programmation et transférer le
programme elabore.

5) Veérifier le fonctionnement du systéme en présence du formateur.

6) Enregistrer le programme sur une disquette en lui donnant votre nom.

Baréme :
1 /10pts
2 /4pts
3 /10pts
4 /6pts
5 /8pts
6 /2pts
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